
1 電気双極子モーメント
(0, 0, d)に +q、(0, 0,−d)に −q の電荷があるとき、原点から遠く離れた点 P (x, y, z)での電場は？
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ここで、r =
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x2 + y2 + z2 として、r ≫ dとなる。
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よって、点 P での電場は、
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(ここで 2qd ≡ pは
dipole

双極子モーメント)

1.1 別な考察
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次に、E(x, y, z) = −∇φ(x, y, z)を用いて E を求める。
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よって同じ結果が得られる。

1.2 コメント

l = 2の場合の球面調和関数と同じ関数型が得られる。これはなぜか？

1.3 別な考察 (advance)
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